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программа <школа "Т#Бffi:Н##*Ъазработана в
соответствии с нормативно-правовыми документами:

1. Федеральный закон <об образовании в РФ> от 29.\2.2012г. No 27з-ФЗ.
2. кКонцепция рiввития дополнительного образования детей до 2030 года))

(Распоряжение от 31 марта 2022 r. N б78-р МОСКВА)
З. <Концептуальные подходы к рiввитию дополнительного образования детей

в Свердловской области> (Приказ от 06 мая 2О22 t.].{о 43а-Щ)
4. Приказ Министерства образования и науки Роосийской Федерации от 09

ноябрЯ 2018 г. No 196 коб утверждеНии порядка организации и о.ущ""r"п""""
образовательной деятельности по дополнитеrruным общеобразовательным
программам>

5. ПрикаЗ Министерства образованрш и науки Российской Федерации от
23.08.2017г.Nо 816 (об утверждении Порядка применениrI организациJIми,
осуществJUIющимИ образовательную деятельность, электронного об5rчения,
дистанционных образовательных технологий при реализации образовательньIх
программ))

6. Программа р€ввития образования Курской области
7. Постановление Главного государстВенного санитарноГо iрача рФ от

29.I2.20T0 No189 (об утверждении СанПиН 2.422в2|-Ю кСанитарно-
эпидемиологические требования к условиJIМ И организации обl^rения в
общеобразовательных }^{реждениlIх))

8. Письмо Министерства образования и науки РФ от 18 ноября 2015 г. N 09-
з242"о направлении информации" Методические рекомендации по проектированию
дополнительныХ обfiеразвИвающиХ програмМ (включаЯ разноуровневые прогрммы).

9. Устав МКОУ <Краснополянская СОШ>
10. Образовательн€и программамкоу <Краснополянская сош>
1 1. <примерная дополнительн€ш общеобразовательная общеразвивающая

программа <Робототехника>, разработанная и утвержденная БуоО (ЦДНВ
<<Истою> (приказ J\Ъ7-ОД от 20.0 I.2022г.)

в программе <<школа конструирования) отражается специфика стороны, которая
присуща предметам практической деятельности, как мощному средству обучения,
развитиJI и воспитания, r{итывающая все требования к техническому образованию,
которые до сих пор недостаточно используются в системе школьного и дополнительного
образования.
программа имеет техническую направленность.
Акryальность программы.

В оспитать по коление свободньтх, о бразованных, творчески мысJUIщих граждан
возможно только в современной образовательной среде. Программа представляет
r{ашIимся технологии 21 века. Iттцбл5цбg образование должно соответствовать целям
опережающего развития. !ля этого в школе должно быть обеспечено изу{ение не только
достижений прошлого, но и технологий будущего, обучение, ориентированное как на
теоретический, так и практический аспекты содержания образования. Таким
требованиям отвечает робототехника.
одним из динамично развивающихся направлений программирования является
программное управление робототехническими системами. В период развитиrI техники и
технологий, когда роботы начинают применяться не только в науке, но и на
производстве, и быту, актуальной задачей для занятий по <Фобототехнике> является
ознакомление )^{ащихся с данными инновационными технологиями
Отличительной особенпостью программы
С помощью данной програм]!Iы обlчающиеся познакомятся с удивительным миром
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роботоВ и разберуГся в ocнoвitx новоЙ прикладнОй наукИ - робототехники. Наl"rатся
собиратЬ из деталеЙ конструкторов модели робототехнических устройств и
программировать I4x для выполнения заданных действий. они помогут л)дшепонять, по
какиМ законам и правилам существует мир решIьных машин и механизмов. Занятия
робототехникой являются одним из важньIх способов познания мира машин и
механизмов

новизна данной программы заключается в том, что отдельные темы программы
могут быть полезны в качестве дополнительного материала к учебному процессу на
уроках технологии, физики, информатики школе. Работа с образовательными
конструкторами робототехники клиК позволяет учащимся рitзвить необходимые в
дальнейшей жизни навыки. При построении модели затрагивается множество проблем из
разных областей знания - оттеории механики до психологии. Программа расширяет
возможности технического творчества в школе
Педагогическая целесообразность программы

Программа способствует приобретению детьми определенного комплекса знаний,
умений и навыков, позволяющих воплощать техническое творчество в готовые изделия,
имеющие социальную и личностную ценность

восприятие современного мира техники через создание моделей и изrrение их
принципа работы - важный элемент развитиJI ребёнка. Отражая действительность и
выполняЯ познаватеЛьнуто фунКцию, техНическое творчество воздействуют на людей,
воспитывают человека, формируют его взгляды, чувства, способствуdт становлению
общеЙ культуры личности: р:ввивает наблюдательные и познавательные способности,
эмоциональную отзывчивость, фантазию, воображение, проявJUIющиеся в конкретньIх
формах творческой технической деятельности; учит анirлизировать технические
объекты; воспитывает чувствО патриотизМц сочувстВия, отзывчи"осЬи, доброты
тематическая направленность программы позволяет наиболее arоrr"о реalлизовать
творческиЙ потенциalЛ ребенка, способствУет рrввитиЮ целого комплекса умений,
совершенствованию навыков технического конструирования, помогает реtл"лизовать
потребность в преобразовании окружающего предметного мира
Адресат программы
Программа рассчитана на детей 1 0- 1 7 лет, заинтересованных в повышении ypoBHrI

технических знаний и навыков и имеющих скJIонность к их развитию. В коллектив
принимаются все желающие школьники. Конкурсный отбор возможен.
Нормативный срок освоения программы: 1 год.
ОбразоваТельнМ дополнительная программа кЮный мастер> художественно
эстетического направления рассчитана на 108 часов.
Количество обучающихся в группе: 12 человек.
Форма обучения по программе: очная
Методы обучения:
Словесные: paccкiв, беседа, объяснение;
Наглядные: иллюс,rрации, демонстрации;
Практические: практические занятия;
репродуктивные, проблемно-поисковые: повторение, конструирование
Эвристический: продумывание будущей работы.
типы занятий:
- уrебное занятие;
- контрольный урок;
- }п{астие в конкурсах;
- посещение выставок
Форма проведения занятий: коллективная
уровень слоя(ности содержания программы: базовый
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Место реаJIизации программы: МКоУ <<Краснополянская сош> по адресу: Курская

область, Черемисиновский р-н, КраснопоJUIнский с/с, д.Хмелевская,
тел. (47159)2-|9-32.
Программу реализует днтонеrrков Эдуард Евгеньевич, }л{итель первой

квалификационной категории
режим занятий.
занятия по программе <<школа конструирования>> проводятся:

1 год - 108 часов, 3 занятия в неделю по 1 часу

Щель и задачи программы
щель программы- сформировать устойчивую мотивацию к познанию окружающего

мира приРоды и техники с помощью обуrения детей творческой, вдумчивой работе
средствами робототехники, формирование интереса к техническим видам творчества,

популяризация инженерных специальностей , а также обеспечение всестороннего

р€ввития личности обуrающихся и удовлетворение потребности в практической

деятельности в сфере технического творчества
Задачи программы:

Обучающие:
-ознакомить с конструктивными особенностями и основными приемами
конструированиrI различных моделей роботов, компьютерной средой

- научить самостоятельно решать технические задачи в процессе конструирования

роботов (планирование, самоконтроль, применять полrIенные знания, приемы и опыт

конструирования);
На)л{итЬ работать различными инстр}ментами, приспособленLUIми;
- наyчить создавать действующие модели роботов при помощи робототехнического
набора по разработанной схеме, по собственному замыслу
Развивающие:
-формировать образное мышление и пространственное воображение;

- развивать творческую фантазию, память, эмоционально - эстетическое отношение к

предметному миру и явлениям действительности.
воспитательные:
-формироВание комМуникативНых качестВ посредствОм творчесКого общеНИЯ )л{ащихся

в группе' готовностИ к сотруднИчеству' взаимопоМощи И ДРУЖбе;

-воспитание трудолюбия, аккуратности, ответственного отношения к осуществляемой

деятельности;
-формирование уважительного отношенIбI к трудУ: развитие целеустремленности и

настойчивости в достюкении целей;
-сформировать навыки работы в творческом разновозрастном коллективе, где младшие

)латся у старших, а старшие помогают младшим;
-сформировать у детей мировоззрение, открытое российским национальным ц)адициям,
проникнутое любовью к природе и народной культуре.

Содержание программы обучения
Раздел 1. Вводное занятие.
показ презентации <образовательная робототехника с конструктором клик>>.

планирование работы на учебный год. Беседа о технике безопасной работы и поведении

в кабинете и )л{реждении. Вводный и первичный инструктаж на рабочемместе для

обуrающихся.
Раздел 2. Изучение состава конструктора КЛИК.
Тема 2.1. Конструктор КЛИК и его программное обеспечение.
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Знакомство с перечнем деталей, декоративных и соединительных элементов и систем
передвюкения. Озirакомление с примерными образцами изделий конструктора КЛИК.
Просмотр вступительного видооролика. Беседа: <<История робототехники и её виды>.

Актуальность применения роботов. Конкурсы, состязания по робототехнике. Правила

работы с набором-конструктором КJIИК и программным обеспечением. Основные
составJIяющие среды конструктора. Сортировка и хранение деталей конструктора в

контейнерах набора. Тестовое практическое творческое задание. Формы и виды
контроля: Входной контроль знаний на начало 1"rебного года. Тестирование. оценка
качества теста и изделий.

Т ема 2.2. О сновн ые ко м пон енты кон структора КJIИК
изl^rение набора, основных функций деталей и программного
обеспечения конструктора КJIИК. Планирование работы с конструктором.
Электронныекомпоненты констрlктора. Начало работы.
Тема 2.3. Сборка робота на свободную тему..Щемонстрация.
Сборка модулей (средний и большой мотор, датчики расстояния, цвета и силы).

изl"ление причинно-следственных связей. Сборка собственного робота безинструкции.

Учим роботов двигаться. Щемонстрация выполненнойработы.Взаимооценка, самооценка.

Раздел 3. Изучение моторов и датчиков.
Тема 3.1. Изучение и сборка конструкций с моторами.
Объяснение целей и задач занятия. Внешний вид моторов. Конструирование экспресс-
бота. Понятие сервомотор. Устройство сервомотора. Порты для подключения

сервомоторов. Положительное и отрицательное двюкение мотора. Определение
направления движениJI моторов. Блоки <Большой мотор)) и <Средний мотор>>. Выбор
порта, выбор режима работы (выключить, включить, включить на количество секунд,
включить на количество градусов, включить на количество оборотов), мощность
двигателя. Выбор режима остановки мотора. Презентация работы. ВзаимооценКа,
самооценка.

Тема 3.2. Изучение и сборка конструкций с датчиком расстояния.
Объяснение целей и задач занrIтия. Понятие (датчик расстояния>> и их виды.
Устройство датчика расстояния и принцип работы. Выбор порта ирежима работы.
Сборка простых конструкций с датчиками расстояний.Презентация работы.
Взаимооценка, самооценка.
Тема 3.3. Изучение и сборка конструкций с датчиком касания, цвета.
Объяснение целей и задач занятия. Внешний вид. Режим измерения. Режим
сравнения. Режим ожидания. Изменение в блоке ожидания. Работа блока
перекJIючения с проверкой состояниrI датчика касания. Сборкапростых
конструкцийс датчиком касания. Презентация работы.Взаимооценка, самооценка.
Объяснение целей и задач занятия. Щатчик цвета предмета. Внешний вид датчика
и его принципработы. Междисциплинарныепонятия: причинно- следственнЕuI
связь. Изуrение режимов работы датчика цвета. Сборкапростых конструкций с

датчиками цвета.ПрезентациrI работы. Взаимооценка, самооценка.

Раздел 4. Конструирование робота.
Тема 4.1. Сборка механизмов без участия двигателей и датчиков поинструкции.
Объяснение целей и задач занятия. Изуrение механизмов. Первые шаги. Зубчатые
колеса. Промежугочное зубчатое колесо. Коронные зубчатыеколеса. Пониж€}ющаJI
зубчатая передача. Повышающая зубчатая передача. Шкивы и ремни. Перекрестная

ременнм передача. Снижение, увеличение скорости. Червячная зубчатая передача,
кулачок, рычаг. Сборка простьж конструкций по инструкции. Презентация работы.
Взаимооценка, самооценка.
Тема 4.2. Конструирование простого робота по инструкции.
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Объяснение целей и задач занrIтия. Разбор инструкции. Сборка робота по инструкции.
Разбор готовойпрограммы для робота. Запуск робота насоревновательном поле.

,Щоработка. Презентация работы. Взаимооценка, самооценка.
Тема 4.3. Сборка механизмов сучастием двигателей и датчиков по инструкции.
Объяснение целей и задач занятиJI. Разбор инструкции. Обсуждение с r{ащимися
результатов работы. АктуализациJI пол)п{енных знаний рЕвдола 3. Сборка рiвличных
механизмовс)ластием двигателей и датчиков поинструкции.Презентацияработы.
Взаимооценка, самооценка.

Тема 4.4. Конструирование робота-тележки.
Объяснение целей и задач занятия. Разбор инструкции. Обсуждение с r{ащимися
результатов работы, Сборка простого робота-тележки. Улуrшение конструкции
робота. Обсуждение возможных функций, выполняемьтх роботом-тележкой.
Презентация работы. Взаимооценка, самооценка.
Раздел 5. Создание простых программ через меню контроллера.
Тема 5.1 Понятие (flрограммаD, ((алгоритм). Написаниепростейших программ
для робота по инструкции.
Объяснение целей и задач занятиrI. Алгоритм движения робота по кругу, вперед-
назад, (<восьмеркой> и пр. Написание программы по образцу для движениrI по кругу
через меню контроллера. Запуск и отладка программы. Написание других простых
ПРОграММ на выбор }л{ащихся и их самостоятельная отладка. Презентаliия работы.
Взаимооценка, самооценка.
Тема 5.2 Написание программ для движения робота через меню контроллера.
Объяснение целей и задач занятия. Характеристики микрокомпьютера КЛИК. Установка
аккумуляторов в блок микрокомпьютера. ТехнологиJI подключения к микрокомпьютеру
(включение и выкJIючение, загрузка и выгрузка программ, портыUSВ, входа и выхода).
Интерфейс и описание КЛИК (пиктограммы, функции, индикаторы). Главное
менюмикрокомпьютера (мои файлы, программы, испытай меня,вид, настройки).
Создание пробньтх программ для робота через меню контроллера.
Презентация работы. Взаимооценка, самооценка.
Раздел б. Знакомство со средой программирования КЛИК.
Тема б.1. Понятие ((среда программирования), (логические блоки>>.

Понятие (среда программирования), (шогические блоки>. Показнаписания простейшей
процраммы для робота. Интерфейс программы КJIИКи работа с ним. Написание
программы дJuI воспроизведения звуков и изображенIбI по образцу. Презентация

работы. Взаимооценка, самооценка.Тема б.2. Интерфейс среды программирования
КЛИКиработа сней.
общее знакомство с интерфейсом По. Самоу.rитель. Панель инструментов. Палитра
команд. Рабочее поле. Окно подскiLзок. Окномикрокомпьютера КJIИК. Панель
конфигурации.
Тема б.3. Написание программ для двпжения робота по образцу.
Запуск и отладка программ.
Объяснение целей и задач занятия. Понятие (синхронность движений>, (<чacTb и целое>.
Сборка модели Робота-танцора. Экспериментирование с настройкамивремени, чтобы
синхронизировать движение ног с миганием индикатора наХабе,,Щобавление движений
Для рук Робота-танцора. Щобавление звукового ритма. Программирование на движение
срегулярными интервалами. Презентация работы.Взаимооценка, самооценка.
Раздел 7. Изучение подъемных механизмов и перемещений объектов.
Тема 7.1. Подъемные механизмы.

€-
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объяснение целей и задач занятия. Подъемные механизмы в жизни. Обсуждение с
}чащимися резУльтатов испытаний. Конструирование подъемного механизма. Запускпрограммы, чтобы понrIть, как работают подъемные механизмы. Захват предметоводинакового веса, но разного рЕвмера (Испытание М 1). Подъем arрaдr"rо" одинакового
размера, но рiвного веса (Испытание м 2).Внесение результатовиспытаний в таблицу.презентация работы. Взаимооценка, самооценка.
ТеМа 7,2, КОНСТРУИРОВаНие собственного робота для перемещения объектов инаписание программы.
объяснение целей и задач занятия. Сборка и программирование модели <<вилочный
погрузчик>, Разработка простейшей программы дляплoj.n". Изменение программы
работЫ готовоЙ модели. Сборка модели с использованием инструкции по сборке, наборна компьютере программы, подключение модели к компьютеру и запускпрограммы.
презентация работы. Взаимооценка, самооценка.
Раздел 8. Учебные соревнования.
Тема 8.1. Учебное соревнование: Игры с предметами.
объяснение целей и задач занrIтия. Объуждение, как можноиспользовать датчик
расстояния дJUI измерения дистанц"". {iб"у*дение соревнований роботов ивозможностей научить их отыскивать и перемещать предметы. Знакомство сположением о соревнованиях. Сборка Тренировочной приводной платформы,
манипулятора, флажкаикуба. Испытание двух подпрограмм дJUI остановки Приводнойплатформы перед флажком, чтобы решить, какая из них эффективнее.Щобавление
нескольких программных блоков, чтобы опустить манипулятор Приводной платформыниже, захватить куб и поставить его на расстоянии по меньшей мере 30 см о, фпЙ*а.эстафетная гонка. Взаимооценка, самооценка.
Раздел 9. Творческпе проекты.
Тема 9. Школьный помощник.
объяснение целей и задач заrulтия. Распределение на группы (смена состава Iрупп).Работа над творческим проектом: Сбоiка робота "u''r"rу 

<<IIIкольный помощнию>.
!озлание программы. Создание презентации-. Тестированиеготового продукта.
,Щоработка. Презентация работы. Ё.u"rооц"нка, самооценка. Рефлексия.
Раздел 10- Заклrочительное занятие. Подведение итогов работы.Конструирование робототехнических проектов. Построение пояснительньIх моделей ипроектных решений. Разработка собственной модели с уrётом особенностей формы иназначения проекта, Оценка результатов изготовленных моделей.,щокументирование идемонстрация работоспособности моделей. Использование панели инструментов припрограммировании, Исследование в виде табличных или графических рЁ.уrr"rчrо""выбоР настроек, Формы и виды контроля: Защита итогового творческого проекта.

Планируемые результаты программы

личностными результатами из)дения курса является демонстрация обу,rающимися
устойчивого интереса к техническому моделированию и
робототехнике,мотивированное ).частие в соревнованиrIх, конкурсах и проектirх,
устойчивое следование в поведении социальным нормам и правилам межличностногообщения,навыки сотрудничества в р€вных ситуациях, уважительное отношение ктруду.
Метапредметные результаты
познавательные:
знает назначение схем, tlлгоритмов; понимает информацию, представленную в форме;схемы;анализирует модель из)л{аемого объекта; использует,"6орruц"о, 

"a"од" "aуrебной задачи; запрашивает информацию у педагога.
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Коммуникативные:
vСТанавливает коммуникацию с у{астниками образовательной деятельности; задаёт
вопросы; реагирует на устные сообщения; представляет требуемlто информацию по
ЗаПРОСу педагога; использует умение излагать мысли в логической последовательности;
ОТСТаивает свою точку зрениJI; взаимодействует со взрослыми и сверстниками в учебной
деятельности; умоет выполнять отдельные задания в групповой работе.
Реryлятивные:
ОПРедеJuIет цели и следует им в уrебной деятельности; составляет план деятельности и
ДеЙСтвУет по плану; деЙствует по заданнол4у образцу или правилу, удерживает правило,
ИНСТРУкцию во времени; контролирует свою деятельность и оценивает её результаты;
целеустреМлен И настойчиВ в достижеНии целейо готов к преодолению трудностей;
адекватно воспринимает оценку деятельности; демонстрирует волевые качества.
Предметные результаты (по профилю программы):
УМееТ ВКлЮчить (выключить) компьютер, работать периферийными стройствами,
находит на рабочем столе }ryжную программу; знает, что такое робот, правила
робототехники; кJIассифицирует роботов (бытовой, военный, промышленный,
исследователь); знает историю создания конструктора КJIИК, особенности
соединениJI деталей; называет детали, устройства и датчики конструктора КЛИК,
знает их назначение;знает номера, соответствующие звукам и картинкам;
знает виды передач; собирает модель робота по схеме; составляет простейший алгоритм
поведения робота; имеет представление о среде программирования клик, палитре,
использует блокипрограмм, входы для составления простейших программ дJUI

управления роботом; создает при помощи блоков программ звуковое и визуальное
сопровождение работыробота; имеет представление об этапах проектной деятельности,
презентации и защитепроекта по плану в устной форме; имеет опыт rIастия в
соревнованиях по робототехнике в составе группы.

Содержание программы

-Б-

Ng Назва н ие раздела, тем bl

количество часов Форма
аттест аци/

контроля
Все го Теория П ра кти ка

1. Вводное за нятие 2 2 Опрос, зачет
2. ие состава конструктора КЛИК 1з 3

Опрос, зачет
3. ие моторов и датчиков

Опрос, зачет
4. рование робота 29 4

Опрос, зачет

5
здание простьlх программ через меню

8 1 Оп рос, зачет

6.
со средой программи рова ния

ик 11 10 Опрос, зачет

7
е подъемньlх механизмов и

перемеще нийобъектов 18 2 Опрос, зачет

8. ble соревнова ния 4 0 Соревнован ие
9. рческие проектьl LL 1 Соревнова н ие

, опрос, зачет
10. ключител ьное за нятие. Подведение итогов L 1 0

Итого: 68 10

0

10

LL 1 10

25

7

L

16

4

10
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Календарно-тематическое планирование

]ф

ц
Чис
ло

Время

ния
занятия

Форма
занятия

Кол-
во
часов

тема занятия
Место
шроведен
ия

1

сентя 15:45-
16:25 Лекция

Вводное занятие
Знакомство с робототехническим
образовательнымнабором " Клик"

2
сентя
бръ

6 15:45-
|6:25 Лекция 1

Знакомство с робототехническим
образовательнымнабором " Клик"

кабинет 8 Опрос

-J
сентя
бр" 8

15:45-
16:25 теория Изучение состава конструктора

клик

кабинет 8

4
сентя
бр" |2

15:45-
|6:25 теория

1

Изучение состава конструктора
клик

кабинет 8

5
сентя
бр, 13

15:45-
|6:25

Практика

1

Конструктор КЛИК и его
программное обеспечение

кабинет 8
Зачет

сентя
бр, 15

15:45-
|6:25

Практика

1

Конструктор КЛИК и его
программное обеспечение

кабинет 8
Зачет

сентя
19

15:45-
16:25 теория

1

Основные компоненты конструктора
клик.

кабинет 8

8
сентя
бр" 20

15:45-
16:25 Практика 1

Основные компоненты конструктора
клик

кабинет 8 Зачет

сентя
22

15:45-
I6:25

Практика 1

Эборка робота на свободную тему
кабинет 8 Зачет

10
сентя
бр" 26

15:45-
|6:25

Практика 1

Сборка робота на свободную тему
кабинет 8

11
сентя
брь

27
15:45-
16:25 Практика 1

Сборка робота на свободную тему
кабинет 8 Зачет

сентя
брu

29
l5:45-
|6:25 Практика 1

Сборка робота на свободную тему
кабинет 8 Зачет

октя
брь

15:45-
|6:25 Практика 1

Сборка робота на свободную тему
кабинет 8 Зачет

октя
брь

4
15:45-
16:25 Практика

Сборка робота на свободную тему
кабинет 8 Зачет

15 октя
брь

6
15:45-
|6:25 Практика 1

Сборка робота на свободную тему
кабинет 8 Зачет

16 октя
брь

10
15:45-
16:25 Теория

1

Изучение моторов и датчиков
кабинет 8

L7 октя
брь

11
15:45-
|6:25 Практика

1

Изучение моторов и датчиков
кабинет 8

18 октя
брь

13
15:45-
|6:25

Практика

1

Изучение и сборка конструкций с
иоторами

кабинет 8

19 октя
брь

17
15:45-
I6:25

Практика

1

Изучение и сборка конgтрукциiц с
иоторами

кабинет 8 Зачет

9

Фор
ма
конт
роля

брu

5

1

кабинет
8

Опрос

1

Опрос

Опрос

6

7 бр"
Опрос

9
бръ

Зачет

|2

1з aJ

14
1

Опрос

Опрос

Зачет



20 октя
оръ

18
15::l5-
16:25 и сборка конструкций с

1

Зачет

2т октя
брь

20
15:45-
|6:25

Практика и сборка конструкций с
расстояния1

Зачет

ff октя
оръ

24
1 5:45-
16:25

Практика и сборка конструкций с
расстояния

8

1

Зачет

., 1 октя
бръ

25
15:45-
16:25

Практика и сборка конструкций с
касания

Зачет

24 октя
брь

21
15:45-
|6:25

и сборка конструкций с
1 касания

25 октя
брь

31
1 5:45-
16:25 Практика 1

и сборка конструкций с
цвета

Зачет

26 ноя
брь

1

15:45-
16:25 Практика 1

и сборка конструкций с
цвета

Зачет

27 ноя
брь

15:45-
l6:25 Теория

1
робота по Опрос

28 ноя
l5:45-
16:25

Практика

1

механизмов без участия 8

идатчиков по
Зачет

29 ноя
бр"

15:45-
16:25

Практика

1

механизмов без участия
идатчиков по

Зачет

з0 ноя
брь

10
15:45-
l6:25

механизмов без участия 8

идатчиков по
Зачет

31 ноя
брь

14
1 5:45-
l6:25

Теория

1

простого робота

з2 ноя
брь

15:45-
l6:25

Практика

1

простого робота
Зачет

n-
JJ ноя

брь
17

15:45-
|6:25

Практика 8 Зачет

з4 ноя
брь

2l
15:45-
l6:25

Практика

1

простого робота по

35 ноя
брь

22
15:45-
16:25

Практика

1

Конструирование простого робота
[IНСТРУКЦИИ

Зачет

36 ноя
брь

24
15:45-
16:25

Практика

1
простого робота

Зачет

з7 ноя
брь

28
15:45-
l6:25

Практика

1

простого робота
Зачет

38 ноя 29
15:45-
l6:25

Теория

1

механизмов с участием
идатчиков по

з9 1

15:45-
l6:25

Практика

1

механизмов с участием 8
идатчиков по

Зачет

-'l0,

8

8

8

1

Практика 8 Зачет

8

8

-)
J 8

7

8 8

Практика

1

8 Опрос

15 8

l
Конструирование простого робота
инструкции

Зачет

8

8

8 Опрос

цека
брь



40 цека
брь

5
15:45-
16:25

Практика механизN,{ов с участием
идатчиков по

Зачет

41 дека
брь

6
15:45-
16:25

Практика механизмов с участием
идатчиков по

8 Зачет

42 дека
брь

8
15:45-
16:25

1

механизмов с участием
идатчиков по

8 Зачет

4з дека
брь

т2
15:45-
l6:25

Практика

1

Сборка механизмов с участием
цвигателей идатчиков по инструкции

кабинет 8 Зачет

44 цека
брь

13
15:45-
16:25

Практика

1

механизмов с участием
идатчиков по

кабинет 8 Зачет

45 дека
брь

15
1 5:45-
16:25

Практика

1

механизмов с участием
идатчиков по

кабинет 8 Зачет

46 дека
брь

19
15:45-
|6:25

Практика

1

Сборка механизмов с участием
цвигателей идатчиков по инструкции

кабинет 8 Зачет

47 дека
брь

20
15:45-
16:25

Практика

1

Сборка механизмов с участием
цвигателей идатчиков по инструкции

кабинет 8 Зачет

48 дека
брь

22
15:45-
76:25

Практика

1

Сборка механизмов с участием
двигателей идатчиков по инструкции

кабинет 8 Зачет

49
декаб

рь

26

27

15:45-
16:25

Теория

1

КО нстр)iиро вание ро бота_тележки кабинет 8 Опрос

50 декаб
рь

15:45-
|6:25

t tрактика

1

Конструиро вание робота-тележки кабинет 8 Зачет

51
декаб

рь

29 15:45-
16:25

1

Ко нструиро вание ро бота-тележки кабинет 8 Зачет

52
янва

рь

9 15:45-
16:25

t tрактика

1

Конструирование робота-тележки кабинет 8 Зачет

5з
янва

рь

10 15:45-
16:25 Ппя т{-гтIт{ я 1

Конструирование робота-тележки кабинет 8 Зачет

54
янва

ръ

l2 l5:45-
16:25 Практика l

Ко нструиро вание ро бота-тележки кабинет 8 Зачет

55
янва

ръ

16 l5:45-
l6:25 Практика 1

Конструиро вание робота-тележки кабинет 8 Зачет

56 янва
рь

17
15:45-
|6:25 Теориц

Понятие ((программа)>,
(алгоритм)>. Написание
простейших программ для робота
по инструкции

кабинет 8

57 янва

рь

19
15:45-
l6:25 Практика

Понятие (программа)),
(алгоритм)). Написание
простейших программ для робота
по инструкции

кабинет 8 Зачет

янва

рь

/.э
15:45-
|6:25 Практика 1

Понятие (программа)),
(алгоритм)>. Написание
простейших программ для робота
шо инструкции

кабинет 8 Зачет

{{,

кабинет 8

1

Практика

Практика

Опрос

1
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59 янва
рь

24
15:45-
16:25

1

Понятие (программа>),
((алгоритм)>. Написание
простейших программ для робота
по инструкции

кабинет 8 Зачет

60 янва
рь

26
15:45-
|6:25 Практика 1

(программа>),
написание
программ для робота

кабинет 8 Зачет

61 янва 30
15:45-
|6:25 Теория 1

Написание программ для
цвиже ния робота черезменю
контроллера

кабинет 8

янва

рь

t 5:45-
|6:25

1

программ для
робота через меню

кабинет 8

февр
апь

)
15:45-
|6:25 Практика 1

Нашисание программ для
цвижения робота через меню
контроллера

кабинет 8

февр
;}JIь

6
15:45-
|6:25 Теория

1

Понятие (среда
пр о граммиро вани я>> ) ((л о гичес кие
5локи>

кабинет 8

65 фе"р
zLпb

"7
15:45-
|6:25 Практика 1

Понятие (среда
пр о грам N4 иро ван и я>>, ((ло гичес кие
блоки>

кабинет 8 Зачет

9
15:45-
16:25 Практика 1

Понятие (среда
про граммиро вани я>> ) ((л о гичес кие
блоки>

кабинет 8 Зачет

ЕLпь

13
15:45-
16:25 Практика 1

Интерфейс среды
программирования КЛИК и

работа с ней

кабинет 8 Зачет

68 февр
zшIb

|4
15:45-
I6:25 Практика 1

Интерфейс среды
программирования КЛИК и

работа с ней

кабинет 8 Зачет

16
15:45-
16:25 Практика 1

Интерфейс среды
программирования КЛИК и

работа с ней

кабинет 8

февр
zLпb

2а
t 5:45-
16:25 Практика 1

Написание программ для
цвижения робота пообразцу.
3апуск и отладка программ

кабинет 8 Зачет

7| фе"р
zlJIb

2|
t 5:45-
|6:25 Практика 1

Написание программ для
цвижения робота пообразцу
Запуск и отладка программ

кабинет 8 Зачет

фе"р
zшIь

27
15:45-
|6:25 Практика 1

Написание программ для
цвиже ния робота пообразцу.
Запуск и отладка программ

кабинет 8 Зачет

7з февр
аJIь

28
15:45-
16:25 Практика 1

программ для
робота пообразцу.

и отладка

Зачет

14 март 1

15:45-
I6:25 Практика 1

8 Зачет

*L?u'

Практика

по инструкции

рь

Опрос

62 31
Практика

Зачет

бз
Зачет

64
Опрос

66 фе"р
€Lпь

6,7

69 февр
fLпь

Зачет

7а

12

кабинет 8

FIаписание програI\4м для
цвижения робота пообразцу.
3апуск и отладка программ



75 март 5
1 5:45-
16:25

Теория

1

Подъемные механизмы lкабинет 8

I

Опрос

"lб март 6
15:45-
16:25

1

механизN4ы Зачет

77 март I2
15:45-
|6:25

Практика 1 Подъемные механизN4ы Зачет

18 март 13
15:45-
|6:25

Практика 1 Подъемные механизмы Зачет

79 март t5
15:45-
|6:25

Практика

1

Подъемные механизмы

[аOинет 

8 Зачет

80 март 19
15:45-
I6:25

Практика 1 Подъемные механизмы 8 Зачет

81 март 20
15:45-
16'25

Практика 1 Подъемные механизмы
[аOинет 

8 Зачет

82 март 22
1 5:45-
\6:25

Практика

1

Подъемные механизмы

[аOинет 

8 Соревн
овани

83 март 26
15:45-
|6:25

Практика l механизмы 8 Соревн
овани

84 март 27
15:45-
16:25

Теория

1

Ко нструирование соб ственного 8

робота для перемещения
и написание программы

Опрос

85 март 29
15:45-
16:25 Практика 1

Ко нструирование соб ственного

робота для перемеш{ения
и написание программы

Зачет

86 апре
ль

2
15:45-
I6:25 Практика 1

Конструирование собственно го 8

робота для перемеIцения
и написание программы

Зачет

81 апре
ль

-J
15:45-
I6:25 Практика 1

Ко нструирование собственно го

робота для перемеIцения
и написание программы

Зачет

88 апре
лъ

5
15:45-
16'25 ПрактLlка 1

Ко нструирование собственного 8

робота для перемеIцения
и написание программы

Зачет

89 апре
ль

9
15:45-
I6:25 Практика 1

Конструирование собственного 8

робота для перемещения
и написание программы

Зачет

90 апре
ль

10
15:45-
|6:25 Практика 1

Ко нструиро вание собственно го 8

робота для перемещения
и написание программы

Зачет

91 апре
ль

|2
15:45-
|6:25 Практика 1

Ко нструирование собственно го 8

робота для перемеIцения
и написание программы

Зачет

92 апре
ль

16
15:45-
16:25 Практика 1

Конструиро вание со б ственного 8

робота для перемещения
и написание программы

Зачет

9з апре
ль

18
1 5:45-
\6:25

Практика

1

Учебное соревнование: Игры с
предметами

Г"Urrет 

8 Соревн
ование

94 апре
ль

19
15:45-
16,25

Практика

1

Учебное соревнование: Игры с
предметами

["U""eT 

8 Соревн
ование

Практика

[сuб"reT 

8

[аOинет 
8

[аOинет 
8

[сабинет

8



95 апре
ль

2з
15:45-
16:25

Практика
1

Соревн
ование

96 Апре
ль

24
15:45-
16:25

Практика |Учебное соревнование: Игры с [кабинет

|пRелметами l

8

1

Соревн
ование

97 Апре
ль

26
15:45-
I6:25

Теория Шпопьный поNdоIцник
l

I

I

1

апре
ль

15:45-
|6:25

ГIрактика Школьный помощник
l

I

Зачет

маи 7
15:45-
I6:25

Школъный помоIцник
l

l1

Зачет

маи 8
15:45-
|6:25

Практика ЩIколъный помощник
l

l1

Зачет

101 маи 14
15:45-
|6:25

Практика Школьный помощник
I

I

1

Зачет

Loz маи 15
15:45-
|6:25

Практика ГLLIкольный помощник
l

l
1

103 маи 1,7
15:45-
|6:25

Практика
ЩIкольный поN{оrцник

l
1

Зачет

104 маи
15:45-
16:25

Практика |Школьный поN4оIцник
I

l
1

Соревн
ование

105 маи 22
15:45-
|6:25

Практика Школьный помоIцник
l

I

8

1
ование

106 маи
15:45-
I6:25

Практика Школъный помош{ник
I

I

8

1

Соревн
ование

101 маи
15:45-
|6:25

Практика lШколъный помоIцник
I

I

l
1

Зачет

108 маи
15:45-
|6:25 Теория |Заключительное занятие. [<абинет 8

|Полuедение итогов 
l

1

;

Условия реализации программы
Материально-техническое обеспечение :

Учебный кабинет, соответствующий санитарно-эпидемиологическимнормам.
Наборы для конструирования робототехники КJIИК.
Формы аттестации
Щля управления качеством программы внеурочной деятельности

осуществляетсявходящий, текущий, промежуточный и итоговый конц)оль над
достижением планируемых результатов.

Входящий контроль проводится в форме беседы в начЕIле 1"rебного года дJuI
ОпРеделения )фовня знаний и умений детей на момент начала освоениlI программы.

ТеКУщий контроль проводится в течение всего уrебного года для определения
СТеПеНи усвоения обучающимися учебного материала, определениrI готовности детей к
восприятию нового материала, повышения мотивации к освоению программы;
ВЫЯВление детеЙ, отстающих и опережающих обуlение; подбора наиболее эффективных
методов и средств обl"rения для достижения планируемых результатов.Формой
контроля является педагогическое наблюдение.

Промежуточный контроль проводится по окончании первого полугодия (в декабре).

_lT -

|Учебное соревнование: Игры с
I

|предметами

8

Г"U"rет 

8 Опрос

98 30
["U""eT 

8

1

99
Практика

[аOинет 

8

100
Г"Urrет 

8

Г"U""ет 

8

[сuб"reT 

8 Зачет

ГuU""ет 

8

2т
ГuU""ет 

8

Соревн

24

[аOинет 

8

Опрос



В ходе промежуточного контроля идет определение степени усвоениrI обучающимисяуrебного материала. Контроль осуществляется в форме тестированиJ{.Итоговый контроль цроводится по итогаМ освоениJI программы в целоМ дляопределения изменениrI уровня рi}звития детей, чж творческих способностей,определения образовательных результатов.
итоговый контроль осуществляется в форме защиты творческого проекта
{иагностический инструментарий и оценочные материалыИндивидуальные конструкторские заданияФронтальный опроспедагогическоенаблюд"пr"Ё Игровые задания Внешняя оценка работСамостоятельная работа. ГрупЙвая ииндиви4Fальная проектная деятельностьИндивидуальные по".rр-упrорские задания Фронтальный опроспедагогическоенаблюд"""Ё игровые задания Внешняя оценка работСамостоятельная работа.

IVIетодические матерпалы
методические материалы к программе представлены дололнительно приложением кпрограмме и составJUIют общий учебно-методический комплект дополнительнойобщеразвивающей программ

Наглядные пособия
1. Модели, изготовленные педагогом и }л{ащимися2. Фото- и ви
Матер и ал. 

" 
J1'"ТН:ffi:';""ff"ifilrНИКе'

1. Робототехнический образовательный набор клик

I. Литераryра для педагога. 
Список литературы

1. Немов Р.С. Психология. Т. 2, М: Владос,2018.
2, Селевко Г.К. ЭнциклопедиlI образовательньIх технологий : В 2 т - М.: НИИ
школьных технологий, 2а17 г.

З. Столяров IO.C. Развитие технического
ПросвеIцени е,20|6.

4, Филиппов с. А. программа <<Робототехника: конструирование и
программирование) (сборник программ дополнительного образования детей Санкт-
Петербургского инстиryта) . 20l9r.
5, Шиховцев В,Г, Программа <<Радиотехника)) (Сборник програмМ дополнительного
образования детей Московского института открытого образования). 20 1 8г.П. Специальнаялитература.

1, Копосов .Щ. Г. Первый шаг в робототехнику. Практикум для 5-6 классов {. Г.
Копосов. - М.: БИНоМ. Лаборатория знани й,2оl7- 292 с.

2' ОВСЯНИЦКаЯ Л,Ю. КУРс программирования робота ЕVз в среде Lego Mindstorms

'Jr, О.*r. ОВСЯНИцкИй, А.Д. Овсяницки й.2-еизд., перераб. И доп - М.: Издательство(llepo>, 20l6. -300с.

творчества школьников. -М.

ь__4г-



i

3. Лабораторные практикумы по процраммированию [Электронный ресурс],

4. Образовательная програIчrма квведение в конструирование роботов> и

rрафический язык црограммирования роботов [электронный ресурс]

http:,, lеаrпiпg.9 } 5 1 З!};i.r*;'с*ursеl чi*rч,р}iр'}ii1*28{}#рrtlgr*ж*Ьlсз*kя

5. Програ.тчrмы дJUI робота [Электронный ресурс] http:l/servi*e.leg*.*otэll

enusihel pt0 pics,'?g uesLi*tl ici:2

Интернет-ресурс:

1. 1,1tф:#wwц".mindstorms"su

2. lrttp*s:l/etlucation. lego.corтlru*ru

3. hftp://robototechnika.ucoz.nr

4. http :li*ъчrч.пхtрrо grаm s.conf proj ects t .html

5. hйр:/iц,ътч.рrоrоЬоt.гч,'lеgо.рhр

б. https ://education. lеgо.сопl,,/ru-ru,'I esson s?pa ges ize=2,1

7 . lзttрs:/irрЬоtфеlр..rчilgs""qffi sllessод- i .html

8. ltttp://lv,ww.prorobot.ru

литератyра для родителей. детей

1. Клаузен Петер. Компьютеры и роботы. - М.: Мир книги,2017,

2. Филиппов С. д. Робототехника дJUI детей и родителей. - СПб.: Наука, 2018

3. Макаров и. м., Топчеев ю. и. Робототехника. История и перспективы, - М,:

Наука, Изд-во VIАИ,2017 .
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